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CAPAIAN 
PEMBELAJARAN (CP) 

CPL Program Studi yang dibebankan pada MK 
CPL 1  
CPL 2  
CPL 3  
 
CPL 4  
 
 
CPL 5  
 

Menunjukkan sikap bertanggungjawab atas pekerjaan di bidang keahliannya secara mandiri; (S9) 
Mampu menunjukkan kinerja mandiri, bermutu, dan terukur(U2). 
Mampu mengambil keputusan secara tepat dalam konteks penyelesaian masalah di bidang 
keahliannya, berdasarkan hasil analisis informasi dan data; (U5). 
Mampu bertanggung jawab atas pencapaian hasil kerja kelompok dan melakukan supervise dan 
evaluasi terhadap penyelesaian pekerjaan yang ditugaskan kepada pekerja yang berada di bawah 
tanggungjawabnya; (U7). 
Mampu mengaplikasikan konsep dasar IPTEKS untuk mendisain, melakukan penelitian dan pengkajian, 
merumuskan dan menyelesaikan permasalahan dalam bidang konstruksi mesin, mesin konversi energi 
dan manufaktur baik secara mandiri maupun secara tim; (K1). 
 

Capaian Pembelajaran  Mata Kuliah (CPMK) 
CPMK 1 
 

Memahami ilmu dasar tentang dinamika teknik dan aplikasinya di industry khususnya industri yang 
berkaitan dengan permesinan (CPL 1) 

354



CPM
K 2 

CPM
K 3 

CPM
K 4 

 CPM
K 5 

M
em

aham
i konsep dasar ilm

u dinam
ika (CPL2). 

M
em

aham
i dinam

ika rotasi (CPL3). 
M

enguasai ilm
u tentang gerak harm

onik pada dinam
ika teknik (CPL4). 

M
erancang keseim

bangan statik dan dinam
ik pada m

esin (CPL 5). 

Kem
am

puan akhir tiap tahapan belajar (Sub-CPM
K) 

Sub CPM
K 1 : M

em
aham

i Ruang lingkup Dinam
ika teknik. M

am
pu m

em
bedakan kinem

atika dan dinam
ika. (CPM

K1) 
Sub CPM

K 2 : M
am

pu m
enghitung m

enggunakan hukum
 N

ew
ton tentang gerak (CPM

K1) 
Sub CPM

K 3 : M
am

pu m
enghitung gaya-gaya yang bekerja pada m

esin (CPM
K2) 

Sub CPM
K 4 : M

am
pu m

em
aham

i  Dinam
ika energi kinetik (CPM

K2) 
Sub CPM

K 5 : M
am

pu m
em

aham
i dan m

enghitung Dinam
ika rotasi (CPM

K3) 
Sub CPM

K 6 : M
am

pu m
em

aham
i dan m

am
pu m

enyelesaian perhitungan  Dinam
ika Im

puls dan M
om

entum
 (CPM

K2) 
Sub CPM

K 7 : M
ahasisw

a m
am

pu m
em

aham
i Dinam

ika gerak harm
onik (CPM

K4) 
Sub CPM

K 8 : M
am

pu m
em

aham
i gaya inersia pada m

esin (CPM
K5) 

Sub CPM
K 9 : M

am
pu m

erancang m
assa keseim

bangan untuk m
encapai Static and Dynam

ic Balancing (CPM
K5) 

 
Korelasi CPM

K terhadap Sub-CPM
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K1 
Sub 
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CPM
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Sub 
CPM

K4 
Sub 
CPM

K5 
Sub 
CPM

K6 
Sub 
CPM

K7 
Sub 
CPM

K8 
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DeskripsiSingkat 
M

ata Kuliah 
M

ata kuliah ini m
em

berikan pengetahuan dasar tentang berbagai m
acam

 perhitungan kinem
atika .  M

elalui kuliah ini, 
m

ahasisw
a diberi pengetahuan dasar tentang beberapa perhitungan kinem

atika sebagai landasan kuliah berikutnya. 
Bahan Kajian: M

ateri 
Pem

belajaran 
1. Gerak GLB, GLBB, Relatif, M

elingkar, Robotik 
2.erajat kebebasan 



3 U
saha dan energi 

4. Aplikasi kinem
atika pada  bidang kontruksi, konversi dan m

anufaktur 
  Pustaka 

U
tam

a 
Pendukung 

1. 
Kinem

atika 
dan dinam

ika. 
George 

H. 
M

artin.  
Erlangga. Jakarta 

2. 
Dynam

ics. J.L.M
eriam

, L.G.Kraige,  
Eighth edition. 

1. Sem
ua Jurnal dan e-book terkait dengan m

ateri 
setiap pertem

uan. 

Dosen Pengam
pu 

Dipl. Ing. M
. Kurniadi Rasyid 

M
ata KuliahSyarat 

Sudah m
engam

bil Kinem
atika 

M
ing

gu Ke 
- 

Kem
am

puan Akhir 
(CP M

ata Kuliah) 
Bentuk  

Pem
belajaran, M

etode Pem
belajaran dan  

Penugasan M
ahasisw

a [w
aktu 

pem
belajaran] 

M
ateri 

Pem
belajaran 

[Rujukan] 

Penlilaian 
 

Luring (Tatap M
uka) 

Daring (online) 
Indikator  

Bentuk dan 
kriteria 

Bobot 

1 
2 

3 
4 

5 
6 

7 
8 

1 
Sub CPM

K 1 : 
M

em
aham

i Ruang 
lingkup Dinam

ika 
teknik. M

am
pu 

m
em

bedakan 
kinem

atika dan 
dinam

ika. (CPM
K1) 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

Ruang lingkup 
Dinam

ika teknik  
[2] Chapter 1 

Kesesuaian 
jaw

aban dengan   
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

  5%
 



[PT+KM
 = 

(1+1)x(2x60’)+ 
2 

Sub CPM
K 2 : 

M
am

pu 
m

enghitung 
m

enggunakan 
hukum

 N
ew

ton 
tentang gerak 
(CPM

K1) 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  
[PT+KM

 = 
(1+1)x(2x60’)+ 

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

Hukum
 N

ew
ton 

tentang gerak 
[2] Chapter 1 &

 4 

Kesesuaian 
jaw

aban dengan 
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

  5%
 

3 
Sub CPM

K 3 : 
M

am
pu 

m
enghitung gaya-

gaya yang bekerja 
pada m

esin 
(CPM

K2) 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  
[PT+KM

 = 
(1+1)x(2x60’)+ 

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

Gaya pada m
esin  

[1] Chapter 16 
Kesesuaian 
jaw

aban dengan 
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

5%
 

4 
Sub CPM

K 4 : 
a) Kuliah  

a) eLearning: 
Dinam

ika energi 
Kesesuaian 

Kriteria:  Rubrik 
5%

 



M
am

pu m
em

aham
i  

Dinam
ika energi 

kinetik (CPM
K2) 

b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  
[PT+KM

 = 
(1+1)x(2x60’)+ 

http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

kinetik 
 [[2] Chapter 3 &

 4 

jaw
aban dengan 

penjelasan yang 
diberikan 

nilai jaw
aban 

case m
ethod  

Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

5 
Sub CPM

K 5 : 
M

am
pu m

em
aham

i 
dan m

enghitung 
Dinam

ika rotasi 
(CPM

K3) 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  
[PT+KM

 = 
(1+1)x(2x60’)+ 

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

Dinam
ika benda 

berotasi 
[2] Chapter 2 

Kesesuaian 
jaw

aban dengan 
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

5%
 

6 
Sub CPM

K 5 : 
M

am
pu m

em
aham

i 
dan m

enghitung 
Dinam

ika rotasi 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

Dinam
ika Katrol 

[2] Chapter 2 
Kesesuaian 
jaw

aban dengan 
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 

5%
 



(CPM
K3) 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  
[PT+KM

 = 
(1+1)x(2x60’)+ 

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

m
ahasisw

a diberi 
pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

7 
Sub CPM

K 5 : 
M

am
pu m

em
aham

i 
dan m

enghitung 
Dinam

ika rotasi 
(CPM

K3); 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  
[PT+KM

 = 
(1+1)x(2x60’)+ 

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

Dinam
ika rotasi 

benda pejal 
[2] Chapter 2 

Kesesuaian 
jaw

aban dengan 
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

     5%
 

8 
U

JIAN
 TEN

GAH SEM
ESTER 

15%
 

9 
Sub CPM

K 6 : 
M

am
pu m

em
aham

i 
dan m

am
pu 

m
enyelesaian 

perhitungan  
Dinam

ika Im
puls 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 

Dinam
ika Im

puls 
dan M

om
entum

 
[2] Chapter 3 &

 4 

Kesesuaian 
jaw

aban dengan 
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 

   5%
 



dan M
om

entum
 

(CPM
K2) 

d) Pengalam
an 

belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  
[PT+KM

 = 
(1+1)x(2x60’)+ 

zoom
 atau jitsi  

c) Diskusi di W
AG 

(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

Review
 m

ateri: 
review

 tugas yang 
diberikan 

10 
Sub CPM

K 6 : 
M

am
pu m

em
aham

i 
dan m

am
pu 

m
enyelesaian 

perhitungan  
Dinam

ika Im
puls 

dan M
om

entum
 

(CPM
K2) 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  
[PT+KM

 = 
(1+1)x(2x60’)+ 

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

Dinam
ika 

m
om

entum
 sudut 

 [2] Chapter 3 &
 4 

Kesesuaian 
jaw

aban dengan 
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

 5%
 

11 
Sub CPM

K 7 : 
M

ahasisw
a m

am
pu 

m
em

aham
i 

Dinam
ika gerak 

harm
onik 

(CPM
K4) 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 

Dinam
ika gerak 

harm
onik 

[2] Chapter 8 

Kesesuaian 
jaw

aban dengan 
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

5%
 



yang terkait m
ateri 

ini  
[PT+KM

 = 
(1+1)x(2x60’)+ 

dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

12 
Sub CPM

K 7 : 
M

ahasisw
a m

am
pu 

m
em

aham
i 

Dinam
ika gerak 

harm
onik 

(CPM
K4) 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  
[PT+KM

 = 
(1+1)x(2x60’)+ 

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

Dinam
ika gerak 

harm
onik teredam

 
2] Chapter 8 

Kesesuaian 
jaw

aban dengan 
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

5%
 

13 
Sub CPM

K 7 : 
M

ahasisw
a m

am
pu 

m
em

aham
i 

Dinam
ika gerak 

harm
onik 

(CPM
K4) 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  
[PT+KM

 = 

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

Aplikasi beban 
harm

onik pada 
struktur 
2] Chapter 8 

Kesesuaian 
jaw

aban dengan 
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

5%
 



(1+1)x(2x60’)+ 
14 

Sub CPM
K 8 : 

M
am

pu 
m

em
aham

i gaya 
inersia pada m

esin 
(CPM

K5) 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  
[PT+KM

 = 
(1+1)x(2x60’)+ 

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

Gaya inersia pada 
m

esin, 
Prinsip 
D’alem

bert’s pada 
m

esin  
[1] Chapter 17 

Kesesuaian 
jaw

aban dengan 
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

  5%
 

15 
Sub CPM

K 9 : 
M

am
pu m

erancang 
m

assa 
keseim

bangan 
untuk m

encapai 
Static and Dynam

ic 
Balancing (CPM

K5) 

a) Kuliah  
b) Diskusi  
c) Case m

ethod 
 (aktivitas m

ahasisw
a 

di kelas) 
 ΀PB: 1x(2x50’)+  
d) Pengalam

an 
belajar: Tugas 
m

encari bahan lain 
yang terkait m

ateri 
ini  
[PT+KM

 = 
(1+1)x(2x60’)+ 

a) eLearning: 
http://sce.iti.ac .id; 
penyam

paian 
m

ateri m
elalui ppt   

b) Video 
conference m

elalui 
zoom

 atau jitsi  
c) Diskusi di W

AG 
(jika tidak dapat 
dilakukan secara 
luring) ΀30’+ 

Keseim
bangan 

m
esin (M

achine 
Ballancing,  Static 
and Dynam

ic 
Balancing) 
[1] Chapter 19-20 

Kesesuaian 
jaw

aban dengan 
penjelasan yang 
diberikan 

Kriteria:  Rubrik 
nilai jaw

aban 
case m

ethod  
Teknik:  Test: 
m

ahasisw
a diberi 

pertanyaan lisan. 
Review

 m
ateri: 

review
 tugas yang 

diberikan 

  5%
 

16 
U

JIAN
 AKHIR SEM

ESTER 
15%
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